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Prestazioni Statiche e Cinematiche dei Vincoli  
 
Problemi 1-4. Esprimere le condizioni che devono soddisfare spostamenti, rotazioni e caratte-
ristiche della sollecitazione all’estremità di ciascuna delle travi riportate in figura (condizioni al 
contorno) in base alle prestazioni cinematiche e statiche dei vincoli. Nel problema 1 F è una forza 
concentrata, nel problema 2 m è una coppia oraria applicata alla sezione b, nel problema 3 ϕa è un 
assegnato cedimento angolare orario, nel problema 4 δb è un assegnato cedimento vincolare del car-
rello, verticale e verso l’alto. 
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Problema 1 
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Problema 2 
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Problema 3 
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Problema 4 
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